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Ligne de sécurité



// PROMOTION - 01 Séquence de décollage

Vent wilp»

7

I

—— Le modéle marque une pause

Virage a 90°
X7 Décollage sous une pente douce et
s réguliére.
'\.‘ 2 Au moins 10 métres de roulage sur
-

la piste avant décollage.
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Le modele est placé dans I'axe de la piste, roule au moins 10 métres, puis décolle sous
une pente douce et réguliére. Il effectue un virage de 90° en direction de I’axe
d’évolution puis marque une pause.
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// PROMOTION - 01 Séquence de décollage

7

Vent wilp»
Le virage apreés le décollage
doit faire 90°.
ﬁ Le rayon du virage a 90° doit étre constant.
o L'inclinaison du modéle doit rester constante.

—— Le modéle marque une pause

- 5 Le modeéle doit garder son cap lors
Virage a 90°
du roulage au sol.
7 Décollage sous une pente douce et
"\ réguliére. . .
X Au moins 10 métres de roulage sur
A
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% PROMOTION - 02 Virage 360°

ent wilp

A partir d’un vol normal, au passage devant les juges, le modéle amorce un virage
a 360° sous inclinaison constante pour se retrouver en vol horizontal normal,
a la méme altitude et sur le méme cap qu’a I’entrée.

TIFrY o




// PROMOTION - 02 Virage 360°

Vent wilp»

e

Le rayon du virage a 360° doit étre constant.

L’inclinaison du modeéle doit rester constante.

L’altitude doit rester constante.

La hauteur d‘entrée est la méme

La hauteur d‘entrée est la méme que la hauteur de sortie.

que la hauteur de sortie.
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Le virage a 360° doit commencer et
se terminer au centre.
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// PROMOTION - 03 Tonneau

Vent wilp»

7

1 tonneau
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A partir d’un vol normal, le modéle exécute une rotation de 360° autour de son axe de roulis.
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// PROMOTION - 03 Tonneau

Vent wilp»

7

Le tonneau doit faire exactement 360°.
Le taux de roulis doit étre constant.
Le modéle ne doit pas osciller sur sa trajectoire.
L’altitude du modeéle ne doit pas varier au cours de la manceuvre.

Le cap de sortie doit étre identique au cap d’entrée.

La hauteur d‘entrée et de sortie doit étre identique. La hauteur d‘entrée et de sortie doit étre identique.

Le tonneau doit étre centré.
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Vent wilp»
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PROMOTION - 04 Boucle

A partir d’un vol normal, le modéle exécute une boucle tirée.
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// PROMOTION - 04 Boucle

Vent wilp»

e

Le rayon de la
boucle doit étre
constant.

Le cap doit étre conservé pendant

P La boucle doit rester sur le méme plan.
toute la durée de la boucle. P

La boucle doit commencer et se
terminer au centre.
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// PROMOTION - 05 Demi-tonneau, Vol dos, Demi-tonneau

Vent wilp»

7

12 tonneau 12 tonneau
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A partir d’un vol normal, le modéle exécute > tonneau, exécute un vol dos,
exécute 2 tonneau dans le méme sens que le précédent, sortie vol normal.
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// PROMOTION - 05 Demi-tonneau, Vol dos, Demi-tonneau

Vent wilp»

L’ensemble de la figure (2 tonneau, vol dos, 2 tonneau) doit étre centré et sur une ligne
horizontale.

7

Les demi-tonneaux doivent étre placés symétriquement par rapport a I’axe central et faire
exactement 180°.

Le taux de roulis des deux > tonneaux doit étre identique et constant.

Le modéle ne doit pas osciller sur sa trajectoire au cours de la manceuvre.
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// PROMOTION - 06 Demi-Boucle, Vol dos, Demi-Boucle

Vent wilp» I _

7

A partir d’un vol normal, , le modéle exécute une demi-boucle tirée suivie d’un
vol horizontal dos exécute une seconde demi-boucle tirée pour terminer en vol
horizontal normal.

TErENEGY™

A-27.05.01




// PROMOTION - 06 Demi-Boucle, Vol dos, Demi-Boucle

: Le vol dos doit étre rectiligne et horizontal et de longueur égale en haut et en bas.

Vent wilp» A

7

Le diameétre des deux -
boucles doit étre identique
et constant.
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La hauteur d‘entrée et de sortie doit étre identique.
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La hauteur d‘entrée et de sortie doit étre identique.
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// PROMOTION - 07 Deux tonneaux en sens opposes.

Vent wilp»

7

1 tonneau
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1 tonneau
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A partir d’un vol normal, le modeéle exécute un tonneau de 360° a gauche ou a droite,
marque une pause puis exécute un tonneau complet en sens opposé au premier.
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// PROMOTION - 07 Deux tonneaux en sens opposes.

Les tonneaux doivent faire exactement 360°.

Vent wilp»

7

Le taux de roulis doit étre constant.

Le modeéle ne doit pas osciller sur sa trajectoire.
L’altitude du modéle ne doit pas varier au cours de la manceuvre.
Les tonneaux sont en sens opposé (sinon, la note est alors zéro).

Le cap de sortie est différent du cap d’entrée.
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La hauteur d‘entrée et de sortie doit étre identique. La hauteur d‘entrée et de sortie doit étre identique.

L’ensemble des deux tonneaux doit étre centré.
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Virage a 90°
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Le modéle commence cette manceuvre par un vol horizontal en ligne droite face au vent parallélement a la piste et au-dessus de
celle-ci, puis il effectue successivement :
- Un premier virage a 90° en direction de la ligne d’évolution.
- - Un deuxiéme virage de 90° pour un passage « vent arriére » sur la ligne d’évolution.
- - Un troisiéme virage de 90° pour revenir vers I’axe de piste, marque une pause, et commence sa descente en pente douce.
- - Enfin, en descente, un quatriéme virage de 90° pour se retrouver « face au vent » en ligne droite dans I’axe de piste.
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‘/X PROMOTION - 09 Circuit d’atterrissage

ent wilp

La trajectoire du modéle doit étre paralléle a I’axe de piste vent arriére et le modéle en vol a plat

Iy e
| =] =t ol
Virage a 90°
Virage a 90°
La trajectoire du modéle doit étre
perpendiculaire a I’axe de piste et en vol a plat. \F;

La trajectoire du modéle doit étre
perpendiculaire a I’axe de piste et en vol a plat.
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}/. La trajectoire
doit étre

rectiligne en
approche

finale et lors

i

Virage a 90°

. -
Si le modéle termine sur le nez avant d’avoir roulé 10 metres, la

note est 0 (zéro) Sile modélgéé pose en dehors de la zone d’atterrissage, ou sort de

a fin de I'atterrissage, la note est 0 (zéro).

Le modeéle, a 'approche finale de la piste, réduit progressivement son angle de descente, puis, sans changer de cap, se pose sans
effectuer de rebonds et roule jusqu’a I’arrét complet.

L’atterrissage est terminé lorsque le modéle a soit roulé 10 métres soit s'est arrété aprés avoir roulé moins de 10 métres. .02
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Ligne de sécurité



Oublie QUI vole !

(ami, rival, pilote de ton pays, pilote d’'une autre nationalité)

Oublie CE QUI vole !

(2-temps, 4-temps, électrique)

REGARDE SEULEMENT LES LIGNES DESSINEES DANS LE CIEL !
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